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到　達　目　標 達成度 到達目標別の評価方法と基準の評価方法と基準評価方法と基準と基準基準

1 制御・無線通信に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．関するプログラミングについて理解し，作業ができる．するプログラミングについて理解し，作業ができる．プログラミングに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．理解し，作業ができる．し，作業ができる．作業ができる．ができるプログラミングについて理解し，作業ができる．．

2 ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．制御に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．基本を理解し，作業ができる．を理解し，作業ができる．理解し，作業ができる．し，作業ができる．作業ができる．ができるプログラミングについて理解し，作業ができる．．

3 学習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるしたプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるを理解し，作業ができる．基に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングができるプログラミングについて理解し，作業ができる．
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8 　 　
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総合評価

テキスト

参考書

関連科目

神戸市立工業ができる．高等専門学校 2026年度シラバスシラバス

プログラミング (Programming)Programming)

片山 大悟 講師, 早稲田 一嘉 教授, 清水 俊彦 准教授, 辻 美祝 助教

知能ロボット工学科・ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．工学科・1年・後期・必修・1単位【演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる】 (Programming) 履修単位 )

目標5-知能ロボット工学科・ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．工学科

授業のの評価方法と基準
概要と方針と基準方針

プログラミングはコンピュータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要コンピュータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．ソフトの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．ウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要を理解し，作業ができる．作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要するプログラミングについて理解し，作業ができる．たプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要であり，作業ができる．コンピュータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要を理解し，作業ができる．有するロボットにおいても重要するプログラミングについて理解し，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．おいて理解し，作業ができる．も重要重要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．
なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．役割を果たす．本授業では，主にロボット製作に関連するプログラミング知識や，それを実装するマイコンなどのコンピュを理解し，作業ができる．果たす．本授業では，主にロボット製作に関連するプログラミング知識や，それを実装するマイコンなどのコンピュたプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるす．本を理解し，作業ができる．授業ができる．ではコンピュータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要，作業ができる．主にロボット製作に関連するプログラミング知識や，それを実装するマイコンなどのコンピュに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．製作に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．関するプログラミングについて理解し，作業ができる．連するプログラミング知識や，それを実装するマイコンなどのコンピュするプログラミングについて理解し，作業ができる．プログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるや，作業ができる．それを理解し，作業ができる．実装するマイコンなどのコンピュするプログラミングについて理解し，作業ができる．マイコンなプログラミングの基本を理解し，作業ができる．どの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．コンピュ
ータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．学ぶ．

制御・無線通信に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．関するプログラミングについて理解し，作業ができる．するプログラミングについて理解し，作業ができる．プログラミングに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．理解し，作業ができる．し，作業ができる．作業ができる．ができるプログラミングについて理解し，作業ができる．かに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．つ
いて理解し，作業ができる．，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる課題およびレポートから評価する．およびレポートから評価する．レポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．から評価する．評価する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．制御に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．基本を理解し，作業ができる．を理解し，作業ができる．理解し，作業ができる．し，作業ができる．作業ができる．ができるプログラミングについて理解し，作業ができる．かに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．つ
いて理解し，作業ができる．，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる課題およびレポートから評価する．およびレポートから評価する．レポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．から評価する．評価する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

学習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるしたプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるを理解し，作業ができる．基に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングができるプログラミングについて理解し，作業ができる．かに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．つ
いて理解し，作業ができる．，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる課題およびレポートから評価する．およびレポートから評価する．レポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．から評価する．評価する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるプログラム，作業ができる．なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．ら評価する．びレポートから評価する．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要果たす．本授業では，主にロボット製作に関連するプログラミング知識や，それを実装するマイコンなどのコンピュに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．，作業ができる．論
理的に報告できる．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．報告できる．できるプログラミングについて理解し，作業ができる．．

作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるプログラム，作業ができる．なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．ら評価する．びレポートから評価する．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要果たす．本授業では，主にロボット製作に関連するプログラミング知識や，それを実装するマイコンなどのコンピュに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる
課題およびレポートから評価する．およびレポートから評価する．レポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．から評価する．評価する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要績は，演習課題はコンピュータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる課題およびレポートから評価する．100%　として理解し，作業ができる．評価する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．100点満点で60点以上を合格とする．演習課題の評価にはレポートの評価をを理解し，作業ができる．合格とする．演習課題の評価にはレポートの評価をとするプログラミングについて理解し，作業ができる．．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる課題およびレポートから評価する．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．評価する．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．はコンピュータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要レポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．評価する．を理解し，作業ができる．
含める場合がある．めるプログラミングについて理解し，作業ができる．場合があるプログラミングについて理解し，作業ができる．．

配布資料（プリント，プリントの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．，作業ができる．Web上を合格とする．演習課題の評価にはレポートの評価をの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．資料なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．ど）

「ESP32＆Arduino 電子工作 プログラミング入門」藤本 壱（著），技術評論社藤本を理解し，作業ができる． 壱（プリント，著），作業ができる．技術評論社

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．基礎実習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるa，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．基礎実習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるb，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．工学基礎，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．製作実習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる，作業ができる．知能ロボット工学科・ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．工学概論

履修上のの評価方法と基準
注意事項

2-4年の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．製作実習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる，作業ができる．知能ロボット工学科・ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．工学実験a，作業ができる． b ロボティクスデザインなプログラミングの基本を理解し，作業ができる．どの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．実習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる系科目に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．つなプログラミングの基本を理解し，作業ができる．がるプログラミングについて理解し，作業ができる．内容となるためとなプログラミングの基本を理解し，作業ができる．るプログラミングについて理解し，作業ができる．たプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめ
，作業ができる．よく理解すること．理解し，作業ができる．するプログラミングについて理解し，作業ができる．こと．



授業の計画（プログラミング）プログラミング）

テーマ 内容（プログラミング）目標・準備など）など）

1

2

3 マイコンの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．操作法，作業ができる．なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．ら評価する．びレポートから評価する．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．デバッグの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．方法に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

4 マイコンの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．操作法，作業ができる．なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．ら評価する．びレポートから評価する．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．デバッグの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．方法に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

5

6

7

8 前半で習得した内容についての演習課題に取り組む．で習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる内容となるために関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる課題およびレポートから評価する．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．取り組む．り組む．む．

9

10 実習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるで製作して理解し，作業ができる．いるプログラミングについて理解し，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる内容となるための制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングを理解し，作業ができる．応用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要して理解し，作業ができる．制御用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要プログラムの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．実装するマイコンなどのコンピュを理解し，作業ができる．行う．う．

11 実習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるで製作して理解し，作業ができる．いるプログラミングについて理解し，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる内容となるための制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングを理解し，作業ができる．応用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要して理解し，作業ができる．制御用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要プログラムの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．実装するマイコンなどのコンピュを理解し，作業ができる．行う．う．

12 実習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるで製作して理解し，作業ができる．いるプログラミングについて理解し，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる内容となるための制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングを理解し，作業ができる．応用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要して理解し，作業ができる．制御用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要プログラムの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．実装するマイコンなどのコンピュを理解し，作業ができる．行う．う．

13 実習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるで製作して理解し，作業ができる．いるプログラミングについて理解し，作業ができる．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる内容となるための制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングを理解し，作業ができる．応用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要して理解し，作業ができる．制御用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要プログラムの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．実装するマイコンなどのコンピュを理解し，作業ができる．行う．う．

14 プレゼンテーション これまでの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる内容となるために関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．，作業ができる．成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要果たす．本授業では，主にロボット製作に関連するプログラミング知識や，それを実装するマイコンなどのコンピュを理解し，作業ができる．まとめて理解し，作業ができる．プレゼンテーションを理解し，作業ができる．行う．う．

15 後半で習得した内容についての演習課題に取り組む．で習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる内容となるために関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる課題およびレポートから評価する．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．取り組む．り組む．む．
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制御・無線通信に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．たプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング1 マイコンを理解し，作業ができる．用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要いたプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる無線通信に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．（プリント，Wi-Fi，作業ができる．Bluetooth）を理解し，作業ができる．行う．うたプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

制御・無線通信に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．たプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング2 マイコンを理解し，作業ができる．用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要いたプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる無線通信に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．（プリント，Wi-Fi，作業ができる．Bluetooth）を理解し，作業ができる．行う．うたプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

制御・無線通信に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．たプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング3

制御・無線通信に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．たプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング4

センシング・アを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要クチュエータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要制御の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．たプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング1
マイコン用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング言語であるであるプログラミングについて理解し，作業ができる．Scratch・Arduino言語であるに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．し，作業ができる．マイコンを理解し，作業ができる．用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要いたプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるセンサやアクチュエータの制御やアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要クチュエータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．制御
方法に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

センシング・アを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要クチュエータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要制御の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．たプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング2 マイコン用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング言語であるであるプログラミングについて理解し，作業ができる．Scratch・Arduino言語であるに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．し，作業ができる．マイコンを理解し，作業ができる．用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要いたプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるセンサやアクチュエータの制御やアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要クチュエータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．制御
方法に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

センシング・アを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要クチュエータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要制御の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．たプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング3
マイコン用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング言語であるであるプログラミングについて理解し，作業ができる．Scratch・Arduino言語であるに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．し，作業ができる．マイコンを理解し，作業ができる．用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要いたプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるセンサやアクチュエータの制御やアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要クチュエータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．制御
方法に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる1

センシング・アを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要クチュエータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要制御の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．たプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるめの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング4
マイコン用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミング言語であるであるプログラミングについて理解し，作業ができる．Scratch・Arduino言語であるに関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．し，作業ができる．マイコンを理解し，作業ができる．用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要いたプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるセンサやアクチュエータの制御やアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要クチュエータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．制御
方法に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．ついて理解し，作業ができる．習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる得する．するプログラミングについて理解し，作業ができる．．

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．制御プログラミング1

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．制御プログラミング2

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．制御プログラミング3

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．制御プログラミング4

演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる2

備など）
考

中間試験およびレポートから評価する．定期試験はコンピュータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要実施しない．しなプログラミングの基本を理解し，作業ができる．い．
演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができる課題およびレポートから評価する．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．評価する．に関するプログラミングについて理解し，作業ができる．はコンピュータ用のソフトウェアを作成するための手段であり，コンピュータを有するロボットにおいても重要，作業ができる．各演習したプログラミング知識を基に，ロボットのプログラミングができるでの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．レポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．評価する．を理解し，作業ができる．含める場合がある．めるプログラミングについて理解し，作業ができる．場合があるプログラミングについて理解し，作業ができる．．
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