
科　目

担当教員

対象学年等

学習・教育目標

到　達　目　標 達成度 到達目標別の評価方法と基準の評価方法と基準評価方法と基準と基準基準

1 安全に作業し，社会人基礎力の習得を図る．に作業し，社会人基礎力の習得を図る．作業し，社会人基礎力の習得を図る．し，社会人基礎力の習得を図る．社会人基礎力の習得を図る．の習得を図る．習得を図る．を図る．図る．る．

2 制御・無線通信の基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．理解し，作業ができる．し，社会人基礎力の習得を図る．作業し，社会人基礎力の習得を図る．ができる． 制御・無線通信の基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．理解し，作業ができる．し，社会人基礎力の習得を図る．作業し，社会人基礎力の習得を図る．ができているか作業評価で評価する．作業し，社会人基礎力の習得を図る．評価で評価する．で評価で評価する．する．

3 ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．制御に作業し，社会人基礎力の習得を図る．必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングの習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．理解し，作業ができる．し，社会人基礎力の習得を図る．作業し，社会人基礎力の習得を図る．ができる．

4

5

6

7 実習内容をレポートにまとめ期日以内に提出することができる．を図る．レポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．に作業し，社会人基礎力の習得を図る．まとめ期日以内に提出することができる．期日以内に作業し，社会人基礎力の習得を図る．提出することができる．することができる．

8 　 　

9 　 　

10 　 　

総合評価

テキスト

参考書

関連科目

神戸市立工業し，社会人基礎力の習得を図る．高等専門学校 2026年度シラバスシラバス

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．基礎実習b (Basic Robotic Practice b)

早稲田 一嘉 教授, 清水 俊彦 准教授, 片山 大悟 講師, 辻 美祝 助教

知能ロボット工学科・ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．工学科・1年・後期・必修・1単位【実験実習】 ( 履修単位 )

目標6-知能ロボット工学科・ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．工学科

授業のの評価方法と基準
概要と方針と基準方針

情報を具体的に社会実装していくうえでハードウェアとしてロボットが重要な役割を果たす．ロボット基礎実習を図る．具体的に社会実装していくうえでハードウェアとしてロボットが重要な役割を果たす．ロボット基礎実習に作業し，社会人基礎力の習得を図る．社会実装していくうえでハードウェアとしてロボットが重要な役割を果たす．ロボット基礎実習していくうえでハードウェアとしてロボットが重要な役割を果たす．ロボット基礎実習としてロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．が重要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．役割を果たす．ロボット基礎実習を図る．果たす．ロボット基礎実習たす．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．基礎実習bでは，社会人基礎力の習得を図る．単に作業し，社会人基礎力の習得を図る．
部品を組み合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをを図る．組み合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをみ合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングを合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをわせていくロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．組み合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングを立てだけでなプログラミングの基本を理解し，作業ができる．く，社会人基礎力の習得を図る．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングを通信の基本を理解し，作業ができる．に作業し，社会人基礎力の習得を図る．必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．マイコンの習得を図る．取り扱いやプログラミングをり扱いやプログラミングを扱いやプログラミングをいや通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをプログラミングを図る．
したり扱いやプログラミングをすることでロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．作り扱いやプログラミングをの習得を図る．基礎を図る．学ぶ．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．改良グループワークおよびグループワークおよびおよび4班構成（10人／班)で（ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．基礎実習a
と合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをわせて）4ショップ行う．う．

安全に作業し，社会人基礎力の習得を図る．に作業し，社会人基礎力の習得を図る．作業し，社会人基礎力の習得を図る．できているか作業評価で評価する．，社会人基礎力の習得を図る．社会人基礎力の習得を図る．が習得を図る．できているの習得を図る．か作業評価で評価する．を図る．作業し，社会人基礎力の習得を図る．評価で評価する．と
チェックおよびリストの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．で評価で評価する．する．

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．制御に作業し，社会人基礎力の習得を図る．必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．プログラミングの習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．理解し，作業ができる．し，社会人基礎力の習得を図る．作業し，社会人基礎力の習得を図る．ができているか作業評価で評価する．
作業し，社会人基礎力の習得を図る．評価で評価する．で評価で評価する．する．

ワークおよびショップで身につけた技術を用いてロボットの改良ができるようになに作業し，社会人基礎力の習得を図る．つけた技術を用いてロボットの改良ができるようになを図る．用いてロボットの改良ができるようにないてロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．改良グループワークおよびができるように作業し，社会人基礎力の習得を図る．なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．
る．

ワークおよびショップで身につけた技術を用いてロボットの改良ができるようになに作業し，社会人基礎力の習得を図る．つけた技術を用いてロボットの改良ができるようになを図る．用いてロボットの改良ができるようにないてロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．改良グループワークおよびができているか作業評価で評価する．作業し，社会人基礎力の習得を図る．
評価で評価する．で評価で評価する．する．

製作するロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．仕組み合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをみ合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをや通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングを特徴を論理的にプレゼンテーションにまとめを図る．論理的に社会実装していくうえでハードウェアとしてロボットが重要な役割を果たす．ロボット基礎実習に作業し，社会人基礎力の習得を図る．プレゼンテーションに作業し，社会人基礎力の習得を図る．まとめ期日以内に提出することができる．
ることができる．

製作するロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．仕組み合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをみ合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをや通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングを特徴を論理的にプレゼンテーションにまとめを図る．論理的に社会実装していくうえでハードウェアとしてロボットが重要な役割を果たす．ロボット基礎実習に作業し，社会人基礎力の習得を図る．プレゼンテーションに作業し，社会人基礎力の習得を図る．まとめ期日以内に提出することができる．るこ
とができるか作業評価で評価する．を図る．スライド内容をレポートにまとめ期日以内に提出することができる．で評価で評価する．する．

ワークおよびショップに作業し，社会人基礎力の習得を図る．おける作業し，社会人基礎力の習得を図る．手順，社会人基礎力の習得を図る．原理なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．どに作業し，社会人基礎力の習得を図る．ついて論理的に社会実装していくうえでハードウェアとしてロボットが重要な役割を果たす．ロボット基礎実習に作業し，社会人基礎力の習得を図る．レポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．に作業し，社会人基礎力の習得を図る．ま
とめ期日以内に提出することができる．ることができる．

ワークおよびショップに作業し，社会人基礎力の習得を図る．おける作業し，社会人基礎力の習得を図る．手順，社会人基礎力の習得を図る．原理なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．どに作業し，社会人基礎力の習得を図る．ついて論理的に社会実装していくうえでハードウェアとしてロボットが重要な役割を果たす．ロボット基礎実習に作業し，社会人基礎力の習得を図る．まとめ期日以内に提出することができる．ることがで
きるか作業評価で評価する．を図る．提出することができる．されたレポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．で評価で評価する．する．

実習内容をレポートにまとめ期日以内に提出することができる．を図る．レポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．に作業し，社会人基礎力の習得を図る．まとめ期日以内に提出することができる．期日以内に作業し，社会人基礎力の習得を図る．提出することができる．することができるか作業評価で評価する．を図る．，社会人基礎力の習得を図る．レポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．提
出することができる．状況で評価する．で評価で評価する．する．

成績は，レポートは，社会人基礎力の習得を図る．レポートの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．30%　プレゼンテーション20%　安全に作業し，社会人基礎力の習得を図る．および社会人基礎力の習得を図る．評価で評価する．20%　作業し，社会人基礎力の習得を図る．評価で評価する．30%　として評価で評価する．する．
評価で評価する．は，社会人基礎力の習得を図る．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．改良グループワークおよび（30%）および2ショップ（70%）に作業し，社会人基礎力の習得を図る．配分される．される．100点満点で60点以上を合格とする．未提出レポーを図る．合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングを格とする．未提出レポーとする．未提出することができる．レポー
トの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．がある場合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをは不合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングを格とする．未提出レポーとする．

配付資料（プリントの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．，社会人基礎力の習得を図る．Web上を合格とする．未提出レポーの習得を図る．資料なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．ど）

「イラストの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．で学ぶ ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．工学」 木野 仁 (著)，社会人基礎力の習得を図る． 谷口 忠大 (監修) (講談社)
「新しい技術・家庭　技術分野　未来を創る しい技術を用いてロボットの改良ができるようにな・家庭　技術を用いてロボットの改良ができるようにな分される．野　未来を創る を図る．創る る Technology」：田口 浩継他（東京書籍）

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．基礎実習a，社会人基礎力の習得を図る．知能ロボット工学科・ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．工学概論，社会人基礎力の習得を図る．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．工学基礎，社会人基礎力の習得を図る．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．製作実習，社会人基礎力の習得を図る．プログラミング

履修上のの評価方法と基準
注意事項

2～4年の習得を図る．ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．製作実習，社会人基礎力の習得を図る．知能ロボット工学科・ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．工学実験a，社会人基礎力の習得を図る．b，社会人基礎力の習得を図る．ロボティクおよびスデザインなプログラミングの基本を理解し，作業ができる．どの習得を図る．実習系科目の習得を図る．基本を理解し，作業ができる．となプログラミングの基本を理解し，作業ができる．るの習得を図る．でよく理
解し，作業ができる．すること.



テーマ 内容（目標・準備など）など）

1

2

3 マイコンの習得を図る．操作法の基本を習得する．の習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．習得を図る．する．

4 マイコンの習得を図る．操作法の基本を習得する．の習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．習得を図る．する．

5

6

7

8 工場・企業し，社会人基礎力の習得を図る．展示会見学プログラミングで学んだ内容をレポートにまとめ期日以内に提出することができる．を図る．実践する．する．

9

10

11

12

13

14 プレゼンテーション及びコンテストびコンテストの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる． 改良グループワークおよびしたロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．に作業し，社会人基礎力の習得を図る．てコンテストの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．を図る．実施する．改良点をプレゼンテーションする．する．改良グループワークおよび点を図る．プレゼンテーションする．

15 総括・プログラミングまとめ期日以内に提出することができる．・予備日

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

授業の計画（ロボット基礎実習b）

制御・無線通信の基本を理解し，作業ができる．実習1 無線化（Bluetooth）の習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．習得を図る．する．

制御・無線通信の基本を理解し，作業ができる．実習2 無線化（Bluetooth）の習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．習得を図る．する．

制御・無線通信の基本を理解し，作業ができる．実習3

制御・無線通信の基本を理解し，作業ができる．実習4

制御プログラミング実習1 Scratch・Arduinoに作業し，社会人基礎力の習得を図る．よるプログラミングの習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．習得を図る．する．

制御プログラミング実習2 Scratch・Arduinoに作業し，社会人基礎力の習得を図る．よるプログラミングの習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．習得を図る．する．

制御プログラミング実習3 Scratch・Arduinoに作業し，社会人基礎力の習得を図る．よるプログラミングの習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．習得を図る．する．

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングを情報を具体的に社会実装していくうえでハードウェアとしてロボットが重要な役割を果たす．ロボット基礎実習に作業し，社会人基礎力の習得を図る．関する技術が実社会ではどのように使われているのかを，工場や企業展示会などを見学し知識を拡げる．プログする技術を用いてロボットの改良ができるようになが実社会ではどの習得を図る．ように作業し，社会人基礎力の習得を図る．使われているのかを，工場や企業展示会などを見学し知識を拡げる．プログわれているの習得を図る．か作業評価で評価する．を図る．，社会人基礎力の習得を図る．工場や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングを企業し，社会人基礎力の習得を図る．展示会なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．どを図る．見学し知識を拡げる．プログを図る．拡げる．プログげる．プログ
ラミングで学んだ内容をレポートにまとめ期日以内に提出することができる．を図る．実践する．する．

制御プログラミング実習4 Scratch・Arduinoに作業し，社会人基礎力の習得を図る．よるプログラミングの習得を図る．基本を理解し，作業ができる．を図る．習得を図る．する．

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．改良グループワークおよび1 ワークおよびショップ1～4で取り扱いやプログラミングを得を図る．した技術を用いてロボットの改良ができるようになを図る．ミニロボコンに作業し，社会人基礎力の習得を図る．導入し改良をする．プログラミングで学んだ内容を実践する．し改良グループワークおよびを図る．する．プログラミングで学んだ内容をレポートにまとめ期日以内に提出することができる．を図る．実践する．する．

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．改良グループワークおよび2 ワークおよびショップ1～4で取り扱いやプログラミングを得を図る．した技術を用いてロボットの改良ができるようになを図る．ミニロボコンに作業し，社会人基礎力の習得を図る．導入し改良をする．プログラミングで学んだ内容を実践する．し改良グループワークおよびを図る．する．プログラミングで学んだ内容をレポートにまとめ期日以内に提出することができる．を図る．実践する．する．

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．改良グループワークおよび3 ワークおよびショップ1～4で取り扱いやプログラミングを得を図る．した技術を用いてロボットの改良ができるようになを図る．ミニロボコンに作業し，社会人基礎力の習得を図る．導入し改良をする．プログラミングで学んだ内容を実践する．し改良グループワークおよびを図る．する．プログラミングで学んだ内容をレポートにまとめ期日以内に提出することができる．を図る．実践する．する．

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．の習得を図る．改良グループワークおよび4 ワークおよびショップ1～4で取り扱いやプログラミングを得を図る．した技術を用いてロボットの改良ができるようになを図る．ミニロボコンに作業し，社会人基礎力の習得を図る．導入し改良をする．プログラミングで学んだ内容を実践する．し改良グループワークおよびを図る．する．プログラミングで学んだ内容をレポートにまとめ期日以内に提出することができる．を図る．実践する．する．

ロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．基礎実習aも含めた含めため期日以内に提出することができる．た1年間の振り返りおよびプログラミングの振り返りを実施する．予備日として，企業の方の講話を実施の習得を図る．振り返りおよびプログラミングの振り返りを実施する．予備日として，企業の方の講話を実施り扱いやプログラミングを返りおよびプログラミングの振り返りを実施する．予備日として，企業の方の講話を実施り扱いやプログラミングをおよびプログラミングの習得を図る．振り返りおよびプログラミングの振り返りを実施する．予備日として，企業の方の講話を実施り扱いやプログラミングを返りおよびプログラミングの振り返りを実施する．予備日として，企業の方の講話を実施り扱いやプログラミングをを図る．実施する．改良点をプレゼンテーションする．する．予備日として，社会人基礎力の習得を図る．企業し，社会人基礎力の習得を図る．の習得を図る．方の講話を実施の習得を図る．講話を実施を図る．実施する．改良点をプレゼンテーションする．
する場合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをがある．

備など）
考

中間の振り返りおよびプログラミングの振り返りを実施する．予備日として，企業の方の講話を実施試験および定期試験は実施する．改良点をプレゼンテーションする．しなプログラミングの基本を理解し，作業ができる．い．
工場や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングを企業し，社会人基礎力の習得を図る．展示会は，社会人基礎力の習得を図る．代休や夏季休業期間など休業日に実施されることがある．班によってロボット実習や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングを夏季休や夏季休業期間など休業日に実施されることがある．班によってロボット実習業し，社会人基礎力の習得を図る．期間の振り返りおよびプログラミングの振り返りを実施する．予備日として，企業の方の講話を実施なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．ど休や夏季休業期間など休業日に実施されることがある．班によってロボット実習業し，社会人基礎力の習得を図る．日に作業し，社会人基礎力の習得を図る．実施する．改良点をプレゼンテーションする．されることがある．班に作業し，社会人基礎力の習得を図る．よってロボットの制御に必要なプログラミングの基本を理解し，作業ができる．実習aの習得を図る．ワークおよびショップと入し改良をする．プログラミングで学んだ内容を実践する．替えて実施する場合がある．えて実施する．改良点をプレゼンテーションする．する場合わせていくロボット組立てだけでなく，ロボットの制御や通信に必要なマイコンの取り扱いやプログラミングをがある．
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