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参考書

関連科目

レポートは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．は次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．回収し，それ以降に提出されたものは減点される．し，それ以降に提出されたものは減点される．以降に提出されたものは減点される．に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．提出されたものは減点される．され以降に提出されたものは減点される．たもの初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．は次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．減点される．され以降に提出されたものは減点される．る．

神戸市立工業高等専門学校 2024年度シラバスシラバス

電気機器Ⅱ Ⅱ (Electrical Machinery II)

電気工学科・4年・後期・必修・2単位【講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．】 ( 学修単位II )

授業のの評価方法と基準
概要と方針と基準方針

機械エネルギーを電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法エネルギーを電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法電気エネルギーに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法する誘導機・同期機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法を電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法説明し，特性・運転方法・速度制御法し，特性・運転方法・速度シラバス制御法
などを電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法解するする.

【A4-E4】三相および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できるおよび単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できる単相および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できる誘導電動機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法を電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法解するし説明し，特性・運転方法・速度制御法できる.ま
た，等価回路による特性計算や速度制御法の説明ができるに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．よる特性計算や速度制御法の説明ができるや構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法速度シラバス制御法の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．説明し，特性・運転方法・速度制御法ができる.

三相および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できるおよび単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できる単相および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できる誘導機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法，一相および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できる当りの等価回路を用いた特性計算，りの初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．等価回路による特性計算や速度制御法の説明ができるを電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法用いた特性計算，いた特性計算や速度制御法の説明ができる，
比例推移などの速度制御法が理解できているか，後期中間試験およびレポーなどの初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．速度シラバス制御法が理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法解するできているか，後期中間試験およびレポーおよび単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できるレポー
トは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．より60%以上正解するを電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法合格として評価するとして評価する.

【A4-E4】同期機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法を電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法解するし説明し，特性・運転方法・速度制御法できる.また，電機子反作用いた特性計算，の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．影
響や並行運転方法が説明できるや構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法並行運転方法が説明し，特性・運転方法・速度制御法できる.

同期機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法，電機子反作用いた特性計算，の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．影響や並行運転方法が説明できる，並行運転する際の注意点を理解の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．注意点される．を電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法解する
できているか，後期定期試験およびレポーおよび単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できるレポートは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．より60%以上正解するを電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法合格として評価するとして
評価する.

成績は，試験は次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．，試験およびレポー75%　レポートは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．25%　として評価する．なお，試験およびレポー成績は，試験は次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．後期中間試験およびレポーと後期定期試験およびレポーの初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．平均点される．とする．総
合成績は，試験(試験およびレポーとレポートは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．)100点される．満点される．で60点される．以上を電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法合格として評価するとする．レポートは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．とは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．，講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．復習課題のことである．の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ことである．

OHM大学テキストは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．「電気機器学」：白井康之電気機器Ⅱ 学」：白井康之白井康之[編著]（オーム社）オーム社）社）

「電気機器学」：白井康之エレクトは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．リックマシーン＆パワーエレクトは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ロニクス [第2版]」：白井康之エレクトは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．リックマシーン＆パワーエレクトは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ロニクス編集委員会著（オーム社）森北出されたものは減点される．版）
「電気機器学」：白井康之電気機器Ⅱ 学」:難波江彰ほか著ほか著(電気学会)
「電気機器学」：白井康之実用いた特性計算，電気機器Ⅱ 学」:森安正司著(森北出されたものは減点される．版)
「電気機器学」：白井康之電気機械エネルギーを電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法工学」:天野寛徳，常広譲著(電気学会)

電気回路による特性計算や速度制御法の説明ができるI(2年)，電気回路による特性計算や速度制御法の説明ができるII(3年)，電気回路による特性計算や速度制御法の説明ができるIII(4年)，電気磁気学I(3年)，電気磁気学II(4年)，電気機器Ⅱ I(4年)

履修上のの評価方法と基準
注意事項



授業の計画（電気機器Ⅱ）Ⅱ）

テーマ 内容（目標・準備など）など）

1 誘導機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．回転原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法と構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法，および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できるすべりに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて説明し，特性・運転方法・速度制御法する．

2 誘導機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．等価回路による特性計算や速度制御法の説明ができるに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて，変圧器Ⅱ との初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．違いを交えながら説明する．いを電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法交えながら説明する．えながら説明する．説明し，特性・運転方法・速度制御法する．
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4

5

6

7 後期中間試験およびレポー

8 後期中間試験およびレポーの初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．答案返却および解説し，同期機の構造について説明する．および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できる解する説し，同期機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて説明し，特性・運転方法・速度制御法する．

9 同期機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．等価回路による特性計算や速度制御法の説明ができるおよび単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できるフェーザ図について説明する．図について説明する．に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて説明し，特性・運転方法・速度制御法する．
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15 第三種電気主任技術者の過去問題演習の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．過去問題のことである．演習 第三種電気主任技術者の過去問題演習試験およびレポーに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．出されたものは減点される．題のことである．され以降に提出されたものは減点される．た誘導機・同期機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．問題のことである．に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて演習する．
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[8.1]誘導機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法～[8.3]すべり

[8.4]誘導機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．等価回路による特性計算や速度制御法の説明ができる

[8.5]等価回路による特性計算や速度制御法の説明ができる定数の決定，講義復習課題の解説の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．決定，講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．復習課題のことである．の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．解する説(1) [1]抵抗測定[2]無負荷試験およびレポー[3]拘束試験およびレポーの初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．各試験およびレポー方法に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて説明し，特性・運転方法・速度制御法し，第8章の講義復習課題の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．復習課題のことである．(計算や速度制御法の説明ができる問題のことである．)に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて解する説する．

[9.1]誘導電動機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．特性 [1]特性計算や速度制御法の説明ができる式[2]電力の変換の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法[3]速度シラバス特性[4]出されたものは減点される．力の変換特性[5]比例推移などの速度制御法が理解できているか，後期中間試験およびレポーに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて説明し，特性・運転方法・速度制御法する．

[9.2]円線図について説明する．～[9.5]誘導機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．速度シラバス制御
円線図について説明する．の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．描き方，巻線形誘導電動機の始動，かご形誘導電動機の始動，すべりに対する誘導機の動作，および速度制御法につき方，巻線形誘導電動機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．始動，かご形誘導電動機の始動，すべりに対する誘導機の動作，および速度制御法につ形誘導電動機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．始動，すべりに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．対する誘導機の動作，および速度制御法につする誘導機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．動作，および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できる速度シラバス制御法に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．つ
いて説明し，特性・運転方法・速度制御法する．

[9.6]単相および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できる誘導電動機，講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．復習課題のことである．の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．解する説(2) 単相および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できる交えながら説明する．流で駆動する単相誘導電動機について説明し，第で駆動する単相および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できる誘導電動機に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて説明し，特性・運転方法・速度制御法し，第9章の講義復習課題の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．復習課題のことである．(計算や速度制御法の説明ができる問題のことである．)に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて解する説する．

1回目からから説明する．7回目からの初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．内容について記述試験を実施する．に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて記述試験およびレポーを電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法実施する．する．

後期中間試験およびレポーの初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．答案返却および解説し，同期機の構造について説明する．，[6.1]同期機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．基本構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法

[6.2]同期機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．等価回路による特性計算や速度制御法の説明ができるとフェーザ図について説明する．図について説明する．，[6.3]フェーザ図について説明する．図について説明する．と等価回路による特性計算や速度制御法の説明ができる

[6.4]突極機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．基本式とフェーザ図について説明する．図について説明する．，講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．復習課題のことである．の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．解する説(3) 突極機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．基本式および単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できるフェーザ図について説明する．図について説明する．に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて説明し，特性・運転方法・速度制御法し，第6章の講義復習課題の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．復習課題のことである．(計算や速度制御法の説明ができる問題のことである．)に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて解する説する．

[7.1]同期発電機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．特性<1> [1]無負荷飽和特性曲線，[2]短絡特性曲線，[3]負荷飽和特性曲線，[4]外部特性曲線に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて説明し，特性・運転方法・速度制御法する．

[7.1]同期発電機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．特性<2> [5]同期インピーダンスと短絡比，[6]出されたものは減点される．力の変換特性，[7]電圧変動率について説明する．に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて説明し，特性・運転方法・速度制御法する．

[7.2]同期電動機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．特性 [1]電動機トは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ルク，[2]同期電動機の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．V曲線，[3]乱調，[4]始動と速度シラバス制御に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて説明し，特性・運転方法・速度制御法する．

[7.3]損失と効率，講義復習課題の解説と効率について説明する．，講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．復習課題のことである．の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．解する説(4) 第7章の講義復習課題の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．復習課題のことである．(計算や速度制御法の説明ができる問題のことである．)に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．ついて解する説する．

備など）
考

後期中間試験およびレポーおよび単相誘導電動機の動作原理を理解し説明できる後期定期試験およびレポーを電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法実施する．する．
本科目からの初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．修得には，に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．は次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．，30 時間の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．授業の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．受講と 60 時間の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．事前・事後の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．自己学習が必要である．なお，試験単体の平均点が例年と比べて著しく低いと担当教員が判断した場合は，である．なお，試験およびレポー単体の平均点が例年と比べて著しく低いと担当教員が判断した場合は，の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．平均点される．が例年と比べて著しく低いと担当教員が判断した場合は，低いと担当教員が判断した場合は，いと担当りの等価回路を用いた特性計算，教員が判断した場合は，した場合は次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．，
60点される．満点される．の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．再試験およびレポーを電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法クラス全体の平均点が例年と比べて著しく低いと担当教員が判断した場合は，で実施する．する場合があるが，学生からの再試験要望には応じない．また，事前学習として該当部分を熟読すること，事後学習としてレポート（講義内から説明する．の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．再試験およびレポー要である．なお，試験単体の平均点が例年と比べて著しく低いと担当教員が判断した場合は，望には応じない．また，事前学習として該当部分を熟読すること，事後学習としてレポート（講義内に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．は次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．応じない．また，事前学習として該当部分を熟読すること，事後学習としてレポート（講義内じない．また，事前学習として該当りの等価回路を用いた特性計算，部分を熟読すること，事後学習としてレポート（講義内を電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法熟読すること，事後学習としてレポート（講義内すること，事後学習としてレポートは次回講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．（オーム社）講義の初めに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．内
容について記述試験を実施する．を電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法A4用いた特性計算，紙にまとめることに加えて，計算問題を解く）をすること．に回収し，それ以降に提出されたものは減点される．まとめることに回収し，それ以降に提出されたものは減点される．加えて，計算や速度制御法の説明ができる問題のことである．を電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法解するく低いと担当教員が判断した場合は，）を電気エネルギーに変換する誘導機・同期機の動作原理や構造を説明し，特性・運転方法・速度制御法すること．
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