
科　目

担当教員 小澤 正宜 准教授

対象学年等

学習・教育目標 A4-AM3(100%)

到　達　目　標 達成度 到達目標別の評価方法と基準の評価方法と基準評価方法と基準と基準基準
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2

3

4 機械材料の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．理解しているか課題および定期試験で評価する．しているか課題および定期試験で評価する．課題および定期試験で評価する．および定期試験で評価する．定期試験で評価する．で評価する．評価する．する．
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7 　 　

8 　 　

9 　 　

10 　 　

総合評価

テキスト ノート講義講義

参考書 適宜紹介する．する．

関連科目 国語，倫理，保険・体育，政治・経済，国際コミュニケーション，哲学を除くすべての機械工学科開設科目コミュニケーション，哲学を除くすべての機械工学科開設科目を理解しているか課題および定期試験で評価する．除くすべての機械工学科開設科目くすべての持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．機械工学を除くすべての機械工学科開設科目科開設科目

神戸市立工業高等専門学を除くすべての機械工学科開設科目校 2022年度シラバスシラバス

フィールドロボティクス論 (Field Robotics Theory))

機械システム工学専攻・工学を除くすべての機械工学科開設科目専攻・1年・前期・選択・2単位【講義】

授業のの評価方法と基準
概要と方針と基準方針

ロボット講義を理解しているか課題および定期試験で評価する．実環境で使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識で評価する．使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識となる知識，理論を理解しているか課題および定期試験で評価する．学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識する．ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識される環境で使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識や使用対象に関する知識使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識対象に関する知識に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識関する知識する知識
を理解しているか課題および定期試験で評価する．学を除くすべての機械工学科開設科目んだの持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．ち，フィールドロボット講義設計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験をに必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識な機械，電気，制御要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験をに必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識する．本講義は，担当教員の実務経験をの持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．実務経験で評価する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．
踏まえ，具体的事例を交えながら講義を進める．まえ，具体的事例を交えながら講義を進める．を理解しているか課題および定期試験で評価する．交えながら講義を進める．えながら講義を進める．講義を理解しているか課題および定期試験で評価する．進める．める．

【A4-AM3】環境で使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識が持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．物理的特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．がロボット講義に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識与える制約について理解える制約について理解に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて理解しているか課題および定期試験で評価する．
で評価する．きる．

環境で使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．物理的特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．および定期試験で評価する．それら講義を進める．がロボット講義に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識与える制約について理解える制約について理解が理解しているか課題および定期試験で評価する．で評価する．きているか課題および定期試験で評価する．
課題および定期試験で評価する．および定期試験で評価する．定期試験で評価する．で評価する．評価する．する．

【A4-AM3】計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験を測対象に関する知識，採取対象に関する知識の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．基礎的な特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．理解しているか課題および定期試験で評価する．し，それがロボット講義
の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．機構に反映される事が理解できる．に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識反映される事が理解できる．される事が理解しているか課題および定期試験で評価する．で評価する．きる．

計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験を測対象に関する知識，採取対象に関する知識の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．基礎的な特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．理解しているか課題および定期試験で評価する．し，それがロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．機構に反映される事が理解できる．に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識反映される事が理解できる．さ
れることが理解しているか課題および定期試験で評価する．で評価する．きているか課題および定期試験で評価する．課題および定期試験で評価する．および定期試験で評価する．定期試験で評価する．で評価する．評価する．する．

【A4-AM3】ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．基本的な強度シラバス・出力設計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験をが行える．える．
ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．基本的な強度シラバス・出力設計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験をが行える．えるか課題および定期試験で評価する．課題および定期試験で評価する．および定期試験で評価する．定期試験で評価する．で評価する．評価する．す
る．

【A4-AM3】機械材料の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．理解しているか課題および定期試験で評価する．し，ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．部品として適切に選として適切に選に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識選
択することがで評価する．きる．

【A4-AM3】ロボット講義に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識される電源について理解し，使用条件に応じてに必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて理解しているか課題および定期試験で評価する．し，使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識条件に応じてに必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識応じてじて
適切に選に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識選択で評価する．きる．

ロボット講義に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識される電源について理解し，使用条件に応じてに必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて理解しているか課題および定期試験で評価する．しているか課題および定期試験で評価する．課題および定期試験で評価する．および定期試験で評価する．定期試験で評価する．で評価する．評
価する．する．

【A4-AM3】空間内を動作するロボットの制御について，現代制御理論をを理解しているか課題および定期試験で評価する．動作するロボットの制御について，現代制御理論をするロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．制御に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて，現代制御理論を理解しているか課題および定期試験で評価する．
用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識いて制御することがで評価する．きる．

現代制御理論を理解しているか課題および定期試験で評価する．用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識いた空間内を動作するロボットの制御について，現代制御理論をの持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．ロボット講義動作するロボットの制御について，現代制御理論を制御に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて理解しているか課題および定期試験で評価する．しているか課題および定期試験で評価する．課
題および定期試験で評価する．および定期試験で評価する．定期試験で評価する．で評価する．評価する．する．

成績は，試験は，試験で評価する．80%　レポート講義20%　として評価する．する．試験で評価する．は定期試験で評価する．の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．み実施する．実施する．する．100点満点で評価する．60点以上を合格とするを理解しているか課題および定期試験で評価する．合格とするとする
．

履修上のの評価方法と基準
注意事項

必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識応じてじて追試験で評価する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．実施する．する．3DCADを理解しているか課題および定期試験で評価する．使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識で評価する．きるPCを理解しているか課題および定期試験で評価する．所有していることが望ましい．していることが望ましい．ましい．



授業の計画（フィールドロボティクス論）フィールドロボティクス論）

テーマ 内容（フィールドロボティクス論）目標・準備など）など）

1 ガイダンス，フィールドロボティクスの持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．概要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識 本講義で評価する．実施する．する内を動作するロボットの制御について，現代制御理論を容を俯瞰的に説明する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．俯瞰的に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識説明する．する．

2 ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識環境で使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識 ロボット講義が動作するロボットの制御について，現代制御理論をする環境で使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識関する知識する自然科学を除くすべての機械工学科開設科目的知識を理解しているか課題および定期試験で評価する．学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識する．

3 ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験を測・採取対象に関する知識として，生物に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識関する知識する知識を理解しているか課題および定期試験で評価する．学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識する．

4 ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験を測・採取対象に関する知識として，非生物の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．対象に関する知識に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識関する知識する知識を理解しているか課題および定期試験で評価する．学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識する．

5 ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．機械的強度シラバス ロボット講義が動作するロボットの制御について，現代制御理論を環境で使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識か課題および定期試験で評価する．ら講義を進める．受ける外力と，これを考慮した機械設計について学習する．ける外力と，これを理解しているか課題および定期試験で評価する．考慮した機械設計について学習する．した機械設計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験をに必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識する．

6 ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．推進める．力 ロボット講義に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識となる推進める．力の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．算出方法について理解する．に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて理解しているか課題および定期試験で評価する．する．

7 機械材料の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．種類 ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．部品として適切に選に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識される材料の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．種類と特徴について学習する．に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識する．

8 機械材料の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．特性を理解しているか課題および定期試験で評価する． 環境で使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識か課題および定期試験で評価する．ら講義を進める．の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．影響による材料特性の変化について学習する．に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識よる材料の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．変化について学習する．に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識する．

9 電力源について理解し，使用条件に応じての持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．種類と特性を理解しているか課題および定期試験で評価する． ロボット講義に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識される電源について理解し，使用条件に応じての持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．種類と設計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験を上を合格とする注意が必要な点について理解する．が必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識な点に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて理解しているか課題および定期試験で評価する．する．

10 電気部品として適切に選の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．配置と電磁的干渉と電磁的干渉 使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識環境で使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識よるロボット講義内を動作するロボットの制御について，現代制御理論を外の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．電気部品として適切に選の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．位置と電磁的干渉的制約について理解と，それに必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識よる電磁的な干渉に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．いて理解しているか課題および定期試験で評価する．する．

11 現代制御理論の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．導入

12

13 環境で使用するために必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識特有していることが望ましい．の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．外乱を状態方程式で表す方法を学習する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．状態方程式で表す方法を学習する．で評価する．表す方法を学習する．す方法について理解する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識する．
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ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験を測・採取対象に関する知識1

ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験を測・採取対象に関する知識2

自由空間内を動作するロボットの制御について，現代制御理論をを理解しているか課題および定期試験で評価する．動作するロボットの制御について，現代制御理論をするロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．制御で評価する．現代制御理論が必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識で評価する．あることを理解しているか課題および定期試験で評価する．理解しているか課題および定期試験で評価する．する．また，現代制御理論の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．基礎的な内を動作するロボットの制御について，現代制御理論を容を俯瞰的に説明する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．復
習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識する．

状態方程式で表す方法を学習する．の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．立式で表す方法を学習する．1 6自由度シラバスを理解しているか課題および定期試験で評価する．持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．ロボット講義の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．状態方程式で表す方法を学習する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．立式で表す方法を学習する．する．

状態方程式で表す方法を学習する．の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．立式で表す方法を学習する．2

総合演習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識1 第1回目～第6回目の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．内を動作するロボットの制御について，現代制御理論を容を俯瞰的に説明する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．中心に，総合的な演習を実施する．に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識，総合的な演習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識を理解しているか課題および定期試験で評価する．実施する．する．

総合演習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識2 第7回目～第13回目の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．内を動作するロボットの制御について，現代制御理論を容を俯瞰的に説明する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．中心に，総合的な演習を実施する．に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識，総合的な演習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識を理解しているか課題および定期試験で評価する．実施する．する．

備など）
考

前期定期試験で評価する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．実施する．する．
本科目の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．修得には，に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識は，30 時間の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．授業の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．受ける外力と，これを考慮した機械設計について学習する．講と 60 時間の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．事前・事後自己学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識が必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識で評価する．ある．本科目の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．修得には，に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識は，30 時間の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．授業の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．受ける外力と，これを考慮した機械設計について学習する．講と 60 時間の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．事前・事後自己学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識が必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識
で評価する．ある．事前学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識として講義内を動作するロボットの制御について，現代制御理論を容を俯瞰的に説明する．と関する知識連する動画の視聴，事後学習として授業中に説明した設計の実施や検証を想定している．定期試験を実施する．状況に応じて再試験を実施する動画の視聴，事後学習として授業中に説明した設計の実施や検証を想定している．定期試験を実施する．状況に応じて再試験を実施の持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．視聴，事後学を除くすべての機械工学科開設科目習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識として授業中に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識説明する．した設計に必要な機械，電気，制御要素について学習する．本講義は，担当教員の実務経験をの持つ特性を理解しているか課題および定期試験で評価する．実施する．や使用対象に関する知識検証を想定している．定期試験を実施する．状況に応じて再試験を実施を理解しているか課題および定期試験で評価する．想定している．定期試験で評価する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．実施する．する．状況に応じて再試験を実施に必要となる知識，理論を学習する．ロボットの使用される環境や使用対象に関する知識応じてじて再試験で評価する．を理解しているか課題および定期試験で評価する．実施する．
する場合がある．
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